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Robotica — Robot Industriali e di Servizio

Lezione in Laboratorio 2.
Scriviamo un programma
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=~ Con le (scarse) conoscenze che abbiamo, scriviamo un
programma AML che:

= Prenda la pallina di acciaio dal disco di alluminio;
=~ La depositi sulla guida inclinata;

== Si muova lungo la guida cercando la pallina
o Inuna prima fase, a tratti lunghi circa 10 mm

¢ In una seconda fase, in modo continuo usando I’istruzione
GUARDI
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